
COLEGIO SEMINARIO MENOR
DE NUESTRA SEÑORA DEL ROSARIO
Caminamos con Calidad y Excelencia



	GPE
	Área
	Docente
	Grado
	Tiempo
	Período
	No. Guía

	015
	Robótica 
	Julián Andrés Riátiva
	LEVEL F
	1 bloque
	1
	Sesión 7

	Tema:
	Probar, detectar y depurar errores. Hábitos en robótica.

	Nombre:
	
	Fecha:
	

	Indicadores de Logro:
	Identifica, prueba y detecta errores que se pueden encontrar en el código del software ARDUINO IDE.



En la sesión anterior aprendieron acerca del lenguaje y el entorno de programación que usarán en este nivel; estoy seguro de que notaron que estos son elementos esenciales para desarrollar proyectos de robótica responsable. Ahora van a aprender a identificar y corregir errores en algoritmos y entenderán la importancia de este proceso para la robótica.

Taller en la bitácora (Punto 3)
Dividan su equipo de trabajo en dos subequipos. El primer subgrupo (2 integrantes) deben escribir el algoritmo de la sesión 6 y hacer 4 cambios (errores) que alteren el funcionamiento del mismo.  Luego intercambien las bitácoras con los otros dos compañeros del grupo e identifiquen los errores, los señalan o encierran y los copian de manera correcta en el punto 4 que dice “recomendación”. Recuerden que además en el punto 4 deben realizar un dibujo para que la acción del robot sea más fácil de visualizar.

Código de la sesión 6
1.   int contador = 0;

2.   int pin1 = 13;

3.   int pin2 = 12;

4.   int pin3 = 11;

5.   int pin4 = 10;

6.   void setup () {

7.   pinMode(pin1, OUTPUT);

8.   pinMode(pin2, OUTPUT);

9.   pinMode(pin3, OUTPUT);

10.   pinMode (pin4, OUTPUT);

11.   }

12.   void loop() {

13.   digitalWrite(pin1, HIGH); digitalWrite(pin2, LOW); digitalWrite(pin3, LOW);  digitalWrite(pin4,   LOW);

14.   delay(1000);

15.   digitalWrite(pin1, LOW);  digitalWrite(pin2, HIGH); digitalWrite(pin3, LOW);  digitalWrite(pin4,  LOW);

16.   delay(1000);

17.   digitalWrite(pin1, LOW); digitalWrite (pin2, LOW);  digitalWrite(pin3, HIGH);  digitalWrite(pin4, LOW);

18.   delay(1000);

19.   digitalWrite(pin1, LOW); digitalWrite(pin2, LOW);  digitalWrite(pin3, LOW);  digitalWrite(pin4, HIGH);

20.   delay(1000);

21.  }
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