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Actuadores o salidas de un robot: Son los componentes que, al ser activados por el controlador del robot, realizan acciones en el entorno como iluminar, mover algo, desplazar el robot, generar sonido, entre otros.
[image: ]Algoritmo que acciona dos actuadores (Led y Zumbador)


[image: ]En este código empleamos el buzzer o altavoz conectado en el Pin9 para generar una función de 440Hz durante un segundo, pararlo durante 500ms, y finalmente un tono de 523Hz durante 300ms, para repetir el programa tras una pausa de 500ms.
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e Observen el analisis del siguiente algoritmo que permite usar los actuadores luz led
y buzzer de sonido.
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Entradas y salidas
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